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© Elektromechanisches Handmassagegerat 

Das Massagegerat bestehtaus einem Kern 1, der die Form 
aufeinander exzentrtsch gesteliter Walzen hat, deren Posi- 
tion zur Achse des Kernes durch einen frei wahlbaren, sich 
regelma&ig wiederholenden Winkel bestimmt ist. Der Kern 
ist als einheitliches Stuck aus einem durch Warme verform- 
baren Material ausgegossen oder ausgepreSt, zusammen 
miteinervon einem Endefuhrenden Achse 5 und einerrund- 
formigen Sperre 3 auf demselben Ende des Kernes. Auf dem 
Kern 1 sind dann elastische Rolfen 2 eingesetzt, die sich um 
den Kern frei drehen. Um das Einsetzen der Rollen zu erlelch- 
tern, konnen die einzelnen Kanten des Kernes 1 und die Kan- 
ten des Loches in den Rollen abgerundet sein. Abb. 4 und 5. 
Die eingesetzten Rollen werden auf dem freien Ende des 
Kernes durch eine weitere Sperre 3 gesichert, die durch eine 
■ Schraube 4 zu dem Ende des Kernes bef estigt ist. 
* Die Achse des Kernes ist dann zu einem Ubersetzungsge- 
triebe befestigt, das von einem Elektromotor angetrieben 
wird, so daft sich der Kern 1 um die eigene Achse dreht. Die 
wilikurliche Umdrehung der Rollen wird durch eine uberdie 
Rollen gezogene elastische Haut verhindert, so dafc die Rol- 
len eine drehende Bewegung ausuben, ohne sich um die 
eigene Mine umzudrehen. 




BUNDESDRUCKEREI 07.84 408 034/373 



3/50 



Svec Miloslav '"' 3306176 

Bornheimer Str. 17 b, 5300 Bonn 

Elektromechanisches Handraassagegerat 
Schutzansprliche 

1 J Elektromechanisches Handraassagegerat, gekennzeichnet durch ein 
Drehsystera, das aus einer Walze (1) und einer Rolle (2) zusa- 
mmengestellt ist. Die Walze hat ein durchgehendes, exzentrisch 
angebrachtes, mehreckiges Loch rait gleichen Winkeln und Seiten, 
durch das sie an einer gleich dem Loch der Walze verformten 
Achse (3) eingesetzt ist. Die Walze ist durch ein rundes Loch 
in die Rolle eingesetzt, so daft ihre beiden Enden aus der Rol- 
le hervorragen. Die Walze ist in der Rolle frei drehbar und 
durch einen Vorsprung an ihrem Umfang, der in einer Vertiefung 
in dem Loch der Rolle sitz, ist die Walze in der Rolle festge- 
halten. Die Walze und die Rolle sind aus einem harten aber ela- 
stischem Kunststoff. Die dem Loch der Walze entsprechend geform 
te Achse (3) ist an einem ihrem Ende durch einen runden Kopf 
beendet. An dieser Achse (3) ist eine Mehrzahl von Walzen (1) 
mit Rollen (2) eingesetzt und gegen Ausrutschen gesichert, so 
daft jede Walze gegenuber der vorher eingesetzten um einen be- 
stimmten, sich aus der Anzahl der gleimaftigen Ecken und Sieten 
des Loches in der Walze ergebenden Wikel umgedreht ist, und dafi 
freies StUck am Ende der Achse (3) bleibt. An diesera freien 
Ende ist die Achse an ein Getriebe aufsetzbar, das die Uradreh- 
ungen eines Elektroraotors verlangsamt und auf die Achse Uber- 
tragt. Die Rollen (2) sind gegen willkurliche Umdrehung um ei- 
gene Achse durch eine elastische Haut (6) aus Gumrai, Leder odei 
Kunststoff gesichert, die uber die Rollen eingesetzt ist. 
2. Elektromechanisches Handmassagegerat nach Anspruch 1, gekenn- 
zeichnet dadurch, dali die Walze (1) in der Rolle (2) sehr ex- 
zentrich eingesetzt ist, und in der Rolle der Walze gegenuber 
ein weiteres, verlangtes Loch eingebracht ist. Die Walzen rait 
den Rollen sind abwechselnd auf zwei paralellen Achsen (3) ein- 
gesetzt, so dali die zweite paralelle Achse durch das verlangtes 
Loch (if) fuhrt. An diesera Abschnitt i6t die Achse mit einem 
Rbhrchen (5) gedeckt, das gleichzeitig den Abstand der an 
der Achse eingesetzten Walzen rait Rollen bestimmt. 
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Elektromechanisches Handmassagegerat 

Das Gerat dient der Lockerung der Muskeln an der Handflache. 
Es handelt sich urn ein spezielles Gerat, das durch exzentriche 
Bewegung von Rollen mit gemeinsamer Achse eine massierende Wir- 
kung an die Hanflache ausiibt. Es unterscheidet sich von ahnli- * 
chen Geraten dadurch, daft die Bewegung langsam ist und dafi die 
massierende Wirkung nicht durch Wibration hervorgeruff en wird. 
Die Aufgabe war es, ein Massagegerat fur die Handflache zu ent- 
wickeln, das nicht durch Wibration arbeitet und das die Muskeln 
der Hanflache schonend und naturgemaft lockert. 

Das Massagegerat besteht aus einem drehbaren System, Abb. 1, das 
aus einer Walze 1 und einer Rolle 2 zusaramengestellt ist. Die 
Walze 1 hat einen Durchmesser, der entsprechend der geplanten 
exzentrichen Bewegung gewahlt ist. Durch diese Walze fiihrt ein 
exzentrich gelegenes Loch, das eine dreieckige, viereckige Oder 
noch mehreckige Form hat,, mit gleichen Seiten und Winkeln. Irf. 
der Mitte der Lange der Walze ist an dem ganzen Umfang der Walze 
ein Vorsprung geformt. Der Vorsprung paBt in eine Vertiefung in 
der Mitte des Loches, mit dem die Rolle 2 ausgestattet ist. Die 
Walze 1 ist in das Loch in der Rolle 2 eingesetzt und ihre beiden 
Enden aus der Rolle 2 etwas hervorragen. Die Walze ist in der 
Rolle frei drehbar und dank dem Vorsprung an ihrem Umfang, der 
in der Vertiefung in der Wand des Loches in der Rolle sitzt, ist 
die Walze aus der Rolle nur mir grofierer Gewalt herausnehmbar . 
Durch das exzentrische, mehreckig geformte Loch in der Walze ist 
eine entsprechend dem Loch der Walze geformte Achse 3 gefiihrt, 
die an einem Ende durch runden Kopf beendet ist. An'dieser Achse 
3 sind dann die Walzen mit' den Rollen so eingesetzt, dafl bei drei- 
eckig geformten Loch der Walze und dem entsprechend, auch drei- 
eckig geformten Achse jede weitere Walze urn 120 Grad gegeniiber 
der vorher eingesetzten Walze umgedreht ist, bei viereckig ge- 
formten Loch und Achse sind die Walzen gegeneinander urn 90 Grad 
umgedreht, bei fiinfeckig geformten Loch und Achse urn 72 Grad usw. 
Die Walzen mit Rollen sind an die Achse in wahlbaren Anzanl an- 
setzbar und gegen ausrutschen gesichert, so dafl ein bestimmtes 
StucK der Achse* frei bleibt. Dieses freie Ende der Achse wird 
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Elektromechanisches Handmassagegerat 
Seite 2 der Beschreibung 

in gleichgeformtes Loch eines Triebradchens eingesetzt, das zu 
einer Getriebeiihersetzung gehort und sich mit ganzem Getriebe 
und Elektromotor im angepaBten Futteral befindet. Von dem Ele- 
ktroraotor wird uber das Getriebe eine verlangsamte Drehbewegung 
an die Achse und die Walzen Ubertragen. Uber die Walzen wird 
dank ihrer exzentrischen Stellung diese Drehbewegung auch auf 
die Rollen 2 ubertragen, ohne daB sie sich selbst drehen. Die 
Pollen sind mit einer elastischen Haut 6 aus Gummi, Leder oder 
Kunststoff gedeckt und damit gegen Drehung um eigene Achse ge- 
sichert. Eine andere LSsung bietet zweiachsige Anordnung Abb. 5, 
die ohne der Haut 6 auskommt und die eine subtilere und dynarai- 
schere Wirkung hat. Die zweiachsige Anordnung ist dadurch er- 
reicht, daB die Rolle 2, Abb./+, an der Walze 1 sehr exzentrich, 
after ihrer eigener Mitte eingesetzt ist. Dem Loch fur die Walze 
uber die Mitte der Rolle gegenuber ist in der Rolle ein weitere- 
res, verlangtes Loch eingebracht, durch das eine zweite Achse 
durchgefUhrt ist, die an die Rolle keine Bewegung Ubertragt, die 
die Rolle aber in der Drehbewegung um eigene Achse hindert. Die 
Achse ist an diesem freien Abschnitt mit einem Rohrchen 5 gedeckt : 
das gleichzeitig den Abstand der auf dieser Achse eingesetzten 
Walzen ait Rollen bestimmt und einhalt. Die Walzen rait der Rolle 
sind dann nacheinander abwechselnd auf die eine und dann die ande- 
re Achse eingesetzt und um den gegebene Winkel gegenuber der auf 
der gemeinsamen Achse vorher eingesetzten Walze uragedreht. Die 
Achsen sind dann jede in eigenes Triebradchen des Getriebe einge- 
setzt und drehen sich unter Einwirkung des Elektromotors jede in 
andere Richtung ura. Der EleKtromotor ist entweder an Stromnetz 
Oder an Baterien angeschlossen und seine Geschwin.digkeit regulier 
bar. 

Das Massagegerat hat sehr positive Wirkung auf Lockerung von Hand 
muskeln bei Leistungssportlern, schwer arbeitenden Menschen und 
bei Rheumakranken. 
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